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Abstract of DE1 9524770 

The arrangement has a symmetrical construction allowing a measurement of two opposite points of an 
inside wall of a cavity at arbitrary heights. An abrupt downward movement of the work head (4) is 
reached through a spring mechanism, so that a wear-off mass is solved from an interior wall of a 
cylinder. The device pref. performs the steps of crude abrading, fine rubbing and pressurizing of the 
inside wall through the wear-off mass. 
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@ Vorrichtung zur Gewtnnung der topographischen Oberflachenbeschaffenhett 

(§) Die Erfindung betrifft eine Apparatur zur Messung der 
Topographie einer Jnnenhohlkdrperflache. Genutzt wird ein 
abwtnkelbarer Arm mit Reinigungs- und Abdruckflache. 
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Beschreibung 


DE 195 24 770 Al 


Ziel der Erfindung ist es, einen Manipulator zu ent- 
werfen, mit dem man im Inneren eines Hohlraumes, wie 
z. B. der Zylinderbuchse eines Schiffsdieselmotors, mit- 
tels einer Abdruckmasse topographische AbdrQcke der 
Hohlrauminnenwand gewinnen kann. 

Die Erfindung ist in drei Figuren dargestellt: 

Fig. 1 technischer Einzelteilaberblick des Manipula- 
tors in ausgespreizter Arbeitsweise. lo 

Fig. 2 Schnitt entlang A-A der Fig. 1. 

Fig. 3 Manipulator zusammengefahren. 

Der Manipulator wird durch eine Offnung 1% z. B. 
zentrale Dlisenhalterbohrung eines Dieselmotorenven- 
tils» in den Hohlraum, z. B. Zylinderbuchse eines Schiffs- ts 
diesehnotors eingefQhrt 

Mit Hilfe des Kniehebelsystems 2 wird Qber die FQh- 
rungsstange 1 ein Hebelsystem 3 und 5 im Zylinder 
derart geoffnet, daB der Arbeitskopf 4 an die Zylinderin- 
nenwand 14 gedrilckt wird. Die an dem Kopf 4 sitzende 20 
Abdruckmasse, hier nicht gezeigt, wird dabei gegen die 
zu messende Wand 14 gedrOckt und hartet aus. Das 
Kniehebelsystem 2 ermdglicht eine entsprechende 
Krafteinleltung und das Fixieren der FQhrungsstange 1. 
Die Feder 8 ennoglicht eine Abwartsbewegung des Sy- 25 
stems, z. B. zum AbreiBen f estgekiebter AbdrQcke. 

Arbeitsweise 

1. Montieren eines Schabers (hier nicht gezeigt) an 30 
den Arbeitskopf. 

2. EinfQhren des Manipulators in den Zylinder und 
Ausfahren des Schwenkarmes 3, bis der Arbeits- 
kopf 4 an der Zylinderinnenwand 14 zu liegen 
kommt 

3. Drehen des Manipulators mit dem Handgriff 11, 
um die Achse des Gerites und damit Abschaben 
der verkohlten Zylinderinnenwand 14. 

4. Einfahren des Schwenkarmes 3 und Herauszie- 
hen des Manipulators. 

5. Montieren eines mit Ldsungsmittel getr^nkten 
Filzes (hier nicht gezeigt) an den Arbeitskopf. 

6. wieZ 

7. Reinigen der MeBstelle mit dem Filz. 

8. wie 4. 

9. Anmontieren einer Kassette mit Abdruckmasse 
(hier nicht gezeigt) an den Arbeitskopf. 

10. wie 2. 

11. Warten, bis Abdruckmasse gehartet ist Durch 
die Mdglichkeit einer Abwirtsbewegung des Cera- 
tes durch die Feder 8 zwischen den Stellringen 7 
und 9, ist ein AbreiBen auch fest anhaftender Ab- 
drflcke gewflhrleistet 

12. wie 4. 

13. Anaiysieren des Abdruckes. 


7 feststehender Stellring 

8 Spiralfeder 

9 beweglicher SteUring 
lORohr 

11 Handgriff 

12 Offnung des Hohlraumes 13 

13 Hohlraum 

14 zu messende HoUraumwand 
PatentansprQche 


Durch den symmetrischen Aufbau kann an zwei Stel- 
len 14 und 14' ein Oberflachenabdruck der HoMraumin- 
nenwand erzeugt werdeiL 

Bezugszeichenllste 

1 FOhrungsstange 
2Kniehebelsystem 

3 Schwenkarm 

4 Arbeitskopf 

5 Lenkstange f Or Schwenkarm 

6 Lenkarm f Or Arbeitskopf (z. B. Zugf eder) 
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1. Manipulator nach P 44 34 863.0 dadurch ge- 
kennzeichnet, daB durch einen synometrischen 
Aufbau des Gerites zwei gegenQberliegenden Stel- 
len der Hohkauminnenwand in jeder beliebigen 
Hdhe gemessen werden kdnnen. 
Z Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB durch einen Federmechanismus eine 
ruckartige Abwartsbewegung des Arbeitskopfes 
(4) erreicht wird, damit die Abdruckmasse von der 
Zylinderinnenwand gelost wird 
3. Verfahren zur Messung der Oberflachenstruktur 
der Innenwand eines Hohh-aumes, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB nacheinander die Betriebsschritte 
grobes Abschaben, feines Abreiben und Abdriik- 
ken der Innenwand mittels einer Abdruckmasse 
durchgef Ohrt werden. 
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